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www.de.endress.com/ftl31

Cerabar PMP23
Drucksensor im Hygiene-Design
• Hohe Reproduzierbarkeit 
 und Langzeitstabilität
• Kundenspezifisch einstellbare 
 Messbereiche
• Flexible Prozessanbindung 
 durch modulare Anschlüsse
• Ölfüllung FDA konform

Ausführliche Information:
www.de.endress.com/pmp23

Stets das passende Messgerät finden
Füllstand Druck Durchfluss Temperatur

Flüssigkeitsanalyse Datenmanagement Komponenten

Direkt online bestellen!
www.de.endress.com

ab  220,– €

ab  49,– € ab  230,– €ab  142,– € ab  39,– €

ab  626,– € ab  882,– € ab  42,– €

ab  128,– €
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